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0  引言

论文标题应位于第一页的顶部中间，一般不超过20字，在题目和带有数字标识符的作者名之间空一行，作者名和地址之间也需空一行。地址应居中并使用标准文本。每个地址新起一行。通讯作者的电子邮件可置于最后一行，正文上方需空两行。

正文需分两栏，每一栏两端对齐。

在新章节的标题之前空一行，除摘要和参考文献外的所有章节都必须编号。每个章节标题和正文之间也要空一行。

1  页边距和分栏

上边距 = 20 mm；

下边距= 30 mm；

左右边距= 25 mm；

栏宽 = 77 mm；

栏间距 = 6 mm。

2  字体和大小

正文用宋体10号字。

标题用黑体小一号字。

作者名字用仿宋，14号字。

地址用仿宋，10号字。。

图表标题用黑体9号字。

3  深度指南

3.1  黑体10号字

数学符号使用斜体。

公式和数字请使用圆括号(1)，参考文献使用方括号[1] 。

所用量的符号在正文第一次出现时定义，对于同一个量，全文所用量的符号应相互一致。

图片、表格、引文、公式、定理等的序号均要按其在正文中被引用的顺序，全文统一用阿拉伯数字顺序编码。例：图1、图2、文[5]、式（4）、定理3等。

插图和表格要有序号和简明扼要的中、英文标题。图题在图形和图注之下，居中；表题在表体之上，居中。插图、表格的位置随文给出，先见文，后见图、表。

表格采用三线表，第一行为表头，表头应使用“量符号/量单位”的形式表述，如“P/MPa”。表头以下各行为数据。每个表格最好能在半栏内排下，实在排下不时，可使用通栏排。

参考文献：应在论文之后列出。参考文献应只列出最主要的、最新的、作者本人阅读过的、在正文中被引用过的、并且正式发表过的文献，参考文献的编排格式应严格执行GB/T 7714—2015《信息与文献 参考文献著录规则》。

作者简介：列于文末，应包括第一作者的姓名（出生年—）、性别（民族）、籍贯、职称等。
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